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Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni mineralno-asfaltowej na terenie miasta Milanowka
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (STWIOR) sa wymagania
ogoblne dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych w ramach zadania pn. ,,Biezgce utrzymanie drog o
nawierzchni mineralno-asfaltowej na terenie miasta Milanowka”.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z naprawami

czastkowymi nawierzchni mieszanka mineralno-asfaltowa na goraco z obcigciem i smarowaniem krawedzi

1 podtoza oraz z ewentualnym uzupekieniem podbudowy z kruszywa tamanego (wypetnienie niezaleznie

od glebokosci ubytkow)

Przedmiotowe prace obejmuja:

— oczyszczenie i osuszenie uszkodzonych miejsc,

— wycigcie uszkodzonych (zanizonych) miejsc nawierzchni z nadaniem regularnych ksztattow,

— odkucie lub sfrezowanie masy w miejscu uszkodzenia,

— wybranie gruzu i oczyszczenie naprawianego miejsca,

— uzupehienie warstw podbudowy - w razie koniecznosci,

— ogrzanie bitumu i skropienie naprawianego miejsca,

— ulozenie mieszanki mineralno—asfaltowej w jednej lub dwdch warstwach w zaleznos$ci od uszkodzenia,
zageszczenie poszczegolnych warstw utozonej mieszanki,

— mechaniczne zaggszczenie mieszanki przy uzyciu walca lub plyty wibracyjnej,

— skropienie krawgdzi wyremontowanego miejsca emulsjg asfaltowa i zasypanie kruszywem bazaltowym
o frakcji 2-5 mm,

— usunigcie gruzu i1 pozostatosci po wykonanych pracach, uprzatnigcie terenu

— pomiar i oznakowanie sprayem numeru taty.

— wykonanie zestawienia wyremontowanych powierzchni (w formie tabeli: numer, dtugos¢, szerokose,
pole powierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Naprawy czgstkowe nawierzchni - zespdt zabiegéw technicznych, wykonywanych na biezaco,
zwigzanych z usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak roéwniez
zabiegi obejmujace mate powierzchnie, hamujgce proces powigkszania si¢ powstatych uszkodzen.

Pojecie ,,naprawy czastkowe nawierzchni” miesci si¢ w ogodlnym pojeciu ,,utrzymanie nawierzchni”, a to z
kolei jest objete ogdlniejszym pojeciem ,,utrzymanie drog”.

Rodzaje zabiegoéw w asortymentach robdt utrzymaniowych podano w tablicy 1.

1.4.2. Ubytek - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na glebokos¢ nie wigkszg niz grubosé
warstwy $cieralne;.

1.4.3. Wyboj - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na glebokos¢ wigksza niz grubos¢ warstwy
Scieralne;j.
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Rodzaje zabiegéw w asortymentach robot utrzymania nawierzchni
bitumicznych
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Tablica 1. Rodzaje zabiegow w asortymentach robot utrzymaniowych w zaleznosci od objawow uszkodzen,; X -
zaleznos¢ mozliwa, (X) - zaleznos¢ opcjonalna

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za nalezytg jako$¢ wykonanych robot.

1.6. Zabezpieczenie terenu robot
Zabezpieczenie terenu robot w robotach konserwacyjnych i naprawczych.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na prowadzenia robot w okresie trwania
realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru koncowego.

Wykonawca zabezpieczy sktadowane tymczasowo na placu robot zorganizowanym we wlasnym zakresie,
materiaty i urzadzenia - do czasu ich wbudowania - przed zniszczeniem, uszkodzeniem albo utrata,
jakosci, wlasciwosci lub parametrow, oraz udostepni do kontroli Zamawiajagcemu. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.6.1. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odregbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.2. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong¢ robot, za materialy i urzadzenia uzywane od daty

rozpoczecia do daty zakonczenia robot.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢ prowadzone
w taki sposob, aby rowy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wbudowane materialy muszg odpowiada¢ Polskim Normom, lub wymogom, ktére okresla art. 10 Ustawy

z dnia 07 lipca 1994r. Prawo Budowlane (Dz. U. z 2016 r. poz. 290, z p6zn. zm.).

2.2. Rodzaje materialow do wykonywania czastkowych napraw nawierzchni bitumicznych
Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni i materiaty uzyte do tego celu powinny by¢ dostosowane do
rodzaju i wielkos$ci uszkodzenia, np. wg tablicy 1.

Glgbokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi jezdni
(oblamania) nalezy naprawiac:

- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na goragco z WMB

- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na gorgco z recyklera

2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goraco

2.3.1. Beton asfaltowy

Beton asfaltowy wytwarzany wg SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” powinien mie¢
uziarnienie dostosowane do glebokosci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z luznych czastek nawierzchni
1 zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego powinny si¢
miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glebokosci uszkodzenia do 80 mm. Przy glebszych uszkodzeniach
nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego wbudowywane oddzielnie o
dobranym uziarnieniu i wilasciwosciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych do cech remontowanej
nawierzchni.

2.4. Kruszywo
Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowa¢ grysy odpowiadajace wymaganiom
podanym w PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne - Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

2.5. Emulsja asfaltowa

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe
niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-70 odpowiadajagce wymaganiom
podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie czgstkowym nawierzchni obcigzonych ruchem wigkszym od
sredniego nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65
MP, K1-70 MP wg EmA-99 [3].

Mozna stosowaé tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobate techniczng, wydang przez uprawniong
jednostke.

3. SPRZET

3.1. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu do
przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:
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- przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace
urzadzenia, do przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i
nadania uszkodzonym miejscom geometrycznych ksztattow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

- mloty pneumatyczne z odpowiednimi koncéwkami roboczymi

- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m3 powietrza na minute, przy ci$nieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drutéw stalowych. Srednica
dyskow wirujacych (z drutéw stalowych) z predkoscig 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200
mm. Szczotki stuzg do czyszczenia naprawianych peknieé oraz krawedzi przycietych warstw przed
dalszymi pracami, np. przyklejeniem do nich samoprzylepnych tasm kauczukowo-asfaltowych,

- walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochlaniaczami zanieczyszczen)
zamocowane na specjalnych pojazdach samochodowych.

- frezarki

3.2. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej
stosowanej w technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim uziarnieniu.
Do wigkszos$ci robdt remontowych mozna stosowaé skrapiarki mate z recznie prowadzong lanca
spryskujaca. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie statlego wydatku lepiszcza, aby ulatwic
operatorowi rownomierne spryskanie lepiszczem naprawianego miejsca w zatozonej ilosci (1/m2).

3.3. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco.

Przy typowym dla remontéw czastkowych zakresie robdt dopuszcza si¢ rgczne rozktadanie mieszanek
mineralno-bitumicznych przy uzyciu lopat, listwowych $ciggaczek (uzycie grabi wykluczone) i listew
profilowych. Do zageszczenia roztozonych mieszanek nalezy uzy¢ lekkich walcow wibracyjnych lub
zageszczarek ptytowych.

3.4. Sprzet - urzadzenie do powtérnego grzania i przerobu zerwanych nawierzchni bitumicznych
(recykler).

Gruz bitumiczny mieszany jest w obrotowym bebnie i podgrzewany palnikiem olejowym. Zatadunek i
roztadunek odbywa si¢ recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy transportowaé zgodnie z wymaganiami podanymi w OST
D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Przy naprawie niewielkich powierzchni, nalezy transportowaé goraca mieszank¢ mineralno-asfaltowa w
pojemnikach izolowanych cieplnie (termosach).

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo powinno by¢ transportowane i sktadowane zgodnie z SST D-05.03.08 + 05.03.10
»Nawierzchnia powierzchniowo utrwalana”.

4.3. Transport lepiszcza
Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinna by¢ transportowana zgodnie z EmA-99 [3].

4.4. Transport innych materialow
Pozostate materialy powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producentéw tych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami STWIOR.

5
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Polecenia Zamawiajgcego beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym
(okreslonym w umowie), po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbag zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkodzen i prawdopodobnych przyczyn ich powstania nalezy ustali¢ sposob

naprawy, korzystajac np. z tablicy 1.

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi nawierzchni) do

naprawy nalezy wykona¢ bardzo starannie przez:

- pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na glebokos¢
umozliwiajacg wyrownanie jego dna, nadajgc uszkodzeniu ksztatt prostej figury geometrycznej np.
prostokata, lub frezowanie

- usunigcie luznych okruchéw nawierzchni,

- usunigcie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziaren grysu, zwiru, piasku i

pyhu.

5.3. Naprawa wybojow i oblamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi na
goraco

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.2), nalezy spryskaé dno i
boki naprawianego miejsca szybkorozpadowa kationowa emulsja asfaltowg w ilosci 0,5 1/m2.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych $ciggaczek oraz listew
profilowych. W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do
przygotowanego do naprawy miejsca, a nastgpnie je rozgarnia¢. Mieszanka powinna by¢ jednakowo
spulchniona na catej powierzchni naprawianego miejsca 1 ulozona z pewnym nadmiarem, by po jej
zageszczeniu naprawiona powierzchnia byla rowna z powierzchnig sasiadujacych czesci nawierzchni.
Réznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejgcej nawierzchni przeznaczonej do ruchu z predkoscia
powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Rozlozong mieszanke nalezy zagesci¢ walcem lub
zageszczarka ptytowa.

Przy naprawie obtamanych krawegdzi nawierzchni nalezy zapewni¢ odpowiedni opor boczny dla
zageszczanej warstwy 1 dobre migdzywarstwowe zwigzanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogole kontroli robét
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozona
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na materiaty oraz
wymagane wyniki badan materialdw przeznaczonych do wykonania robot 1 przedstawié¢ je
Zamawiajacemu do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktérymi bedzie wykonywany
remont uszkodzonego miejsca,

- sktad wbudowywanych mieszanek:
e betonu asfaltowego, zgodnie z OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”,
e mieszanki mineralno—asfaltowej z recyklera,

- ilo$¢ wbudowywanych materiatdbw na 1 m2 - codziennie,

- rowno$¢ naprawianych fragmentow - kazdy fragment.

6



Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni mineralno-asfaltowej na terenie miasta Milanowka
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

Réznice migdzy naprawiong powierzchnig a sgsiadujgcymi powierzchniami, nie powinny by¢ wieksze od 4

mm dla drog o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drég o predkosci ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypelniajacej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze
spadkiem istniejacej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawedz
otaczajacej nawierzchni o 2 do 4 mm, jesli warstwe¢ wypetniajacg wykonano z mieszanki mineralno-
asfaltowej ,,na zimno” (o dlugim okresie skladowania). Przy innych rodzajach mieszanek, ktére sg
mniej podatne na doggszczenie poziom warstwy wypelniajacej ubytek powinien by¢ wyzszy od
otaczajacej nawierzchni 0 1 do 2 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z STWIOR,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie, tj. m2 (metr kwadratowy) naprawionej nawierzchni
mineralno-asfaltowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogolne odbioru robot
Odbior polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru rob6t dokonuje komisja Zamawiajacego.

8.2. Dokumenty do odbioru

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowag
ustalong w kosztorysie.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIOR.

Cena wykonania 1 m2 mieszanki mineralno—asfaltowej remontu czastkowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wywoz odpadow,

- dostarczenie materialow 1 sprzetu na budowe,

- wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacja projektowa 1 SST,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan og6élnych obejmuje wszystkie warunki
okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty
1. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje. Zeszyt

60. IBDiM, Warszawa, 1999.



