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I. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWIOR) sa wymagania
ogolne dotyczace wykonania 1 odbioru remontéw czastkowych drog gruntowych i thuczniowych w
zakresie wzmocnienia/wyroOwnania przy uzyciu destruktu asfaltowego, w ramach zadania pn.
»Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej na terenie miasta Milanowka”.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia napraw i remontow
czagstkowych droég gruntowych i thuczniowych o szerokosci od 2,8 do 50m w zakresie
wzmocnienia/wyrownania przy uzyciu destruktu asfaltowego, polegajacych na:

Wyznaczenie polozenia 1 oznakowanie elementéow sieci zlokalizowanych w pasie
wykonywanych robot

Mechanicznym wykonaniu koryta/ poéltkoryta wraz z wyprofilowaniem 1 zageszczeniem
istniejacego podioza gruntowego do wymaganego profilu poprzez S$cigcie wypuktosci,
przemieszczenie urobku, zasypanie istniejagcych wglebien (wybojow) 1 odpowiednie
mechaniczne zaggszczenie/ dogeszczenie;

Dowiezienie i1 rozécielenie ~wzmacniajgcej warstwy destruktu asfaltowego (na uprzednio
przygotowanej powierzchni) wraz z mechanicznym wyprofilowaniem 1 zageszczeniem
nawierzchni, przy zachowaniu wilgotnos$ci optymalnej z tolerancjg -20% do +10%;

Sprawdzeniu i1 ewentualnej korekcie profilu poprzecznego warstwy wyréwnawczej wraz z
odpowiednim uformowaniem/ wyprofilowaniem obustronnych poboczy na szerokos$ci 1 m od
remontowanej nawierzchni.

Usuniecie ew. zmian i uszkodzen w elementach sieci spowodowanych wykonanymi pracami.

1.4. Warunki prowadzenia robot
Wykonawca robdt zobowigzany jest do:

zapewnienia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego i pieszego poprzez oznakowanie i
zabezpieczenie robdot zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie
drogowym” — zat. Nr 1 do MP nr 24, poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r oraz ,,Szczegdétowymi
warunkami technicznymi dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkami ich umieszczania na drogach” — zat. do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23
grudnia 2003r.

wykonanie 1 zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania robot nalezy uzgodni¢ na
roboczo z Inspektorem nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania robot stosuje si¢ znaki o jedng
grupe wielkosci wyzsza niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku dréog gminnych
wystepujacymi znakami matymi /M/ - nalezy zastosowac znaki §rednie /S/ odblaskowe typu 1, tj.
z folii | generacji — znakowane);

biezacej kontroli stanu 1 kompletnosci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postepu i
zmian lokalizacji robot;
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— organizowania robot w sposob nie powodujacy niszczenia elementow pasa drogowego nie
objetych umowa o wykonanie robot — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek
elementu pasa drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na wtasny koszt;

—  Wykonawca rob6t ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu 0sob trzecich,
spowodowane niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robot oraz nieprawidtowym
prowadzeniem robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za nalezytg jakos¢ wykonanych robot.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot, za materialy i urzadzenia uzywane od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢
prowadzone w taki sposéb, aby rowy byly w zadowalajagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Nalezy stosowac czysty destrukt asfaltowy uzyskany z frezowania istniejacej nawierzchni bitumicznej
bez podbudowy rozkruszony do 31,5 mm. Zawarto$¢ nadziarna o $rednicy do 63 mm nie powinna
przekracza¢ 10%. Materiat powinien by¢ suchy lub lekko wilgotny wolny od zanieczyszczen.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Do realizacji zamowienia nalezy stosowac sprzet wskazany w SIWZ, opisie przedmiotu zamdwienia
oraz niniejszej ST:

— Rowniarki samojezdne z przestawnym lemieszem

—  Spycharki uniwersalne z uko$nie ustawianym lemieszem

— Polewaczki samojezdne

—  Walce stalowe samojezdne/ wibracyjne lub statyczne/

— Jako uzupetnienie — zageszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnych zmian wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materiatdéw. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Whbudowanie i zageszczenie Kruszywa
Nawierzchnia z destruktu asfaltowego powinna by¢ wykonywana jednowarstwowo.

Destrukt bitumiczny powinien by¢ wbudowywany réwniarka lub uktadarka.

Zageszczenie warstwy destruktu nalezy prowadzi¢ stalowymi walcami wibracyjnymi lub
ogumionymi 0 masie 3-6 ton. Zaggszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku srodkowi
W przypadku nawierzchni o przekroju daszkowym. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi, czgsciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku goérnej krawedzi. Grubo$¢ ostateczna nawierzchni po zageszczeniu
nie powinna by¢ mniejsza niz 4 cm w przypadku remontu nawierzchni z destruktu asfaltowego i 8
cm w przypadku utozenia nowej nawierzchni z destruktu asfaltowego.

Z¥acza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi

drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badanie kruszywa
Badania przed przystapieniem do robot

Na zadanie Zamawiajacego, przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonacé i
przedstawi¢ Zamawiajagcemu wyniki badan lub raport o wlasciwosciach materiatu. Wyniki kontroli
zageszcezenia robot Wykonawca powinien wpisywacé do dokumentow laboratoryjnych.

6.2. Badania parametréw geometrycznych roboét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z destruktu podaje
ponizsza tablica:

Lp. | Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

2 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

3 | Grubos$¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co 25m

Szerokos¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze roznic si¢ od szerokosci zalozonej o wigcej niz: +10 cm=5 cm.

Rownos$é nawierzchni
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Kontrole podtuznych nieréwnosci nawierzchni nalezy wykona¢ 4-metrowg tatg zgodnie z BN-
68/8931-04. Kontrole poprzecznych nierdwnosci nalezy wykona¢ tatg 2-metrowg. Odchylki nie
mogg przekracza¢ 20 mm na dtugosci taty.

Grubos¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy nie moze r6znic si¢ od grubos$ci zalozonej o wiecej niz.+ 10%

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
Niewlasciwe parametry mechaniczne.

Wszystkie fragmenty warstwy, w ktorej parametry materiatu nie odpowiadaja wymaganiom
okreslonym w pkt. 6 ,,Badania w czasie robot” powinny by¢ usuni¢te i zastgpione materiatem o
wlasciwych parametrach. Nie dotyczy to zageszczenia, ktore moze by¢ doprowadzone do
wymaganych wielko$ci poprzez dodatkowa prace maszyn. Wszystkie prace naprawcze zostang
wykonane na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwe parametry geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktore wskazuja wicksze odchylenia od okreslonych w pkt 6 ,,Badania
parametréw geometrycznych robot” powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci min. 10 cm, wyrd6wnane i powtdrnie zageszczone. Niedopuszczalne jest dodawanie
nowego materiatu bez spulchnienia ulozonej warstwy. Jezeli szeroko$¢ nawierzchni wzmacnianej
jest mniejsza od zaktadanej o wigcej niz 5 cm, Wykonawca winien spulchni¢ polowe szerokos$ci pasa
ruchu, uzupelni¢ materiat do wymaganej szerokosci 1 ponownie zagesci¢. Wszystkie prace
naprawcze zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU OBMIARU ROBOT ORAZ ZASADY DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Obmiar robdt ustala si¢ na podstawie wiarygodnych dokumentéw wagowych potwierdzonych przez
przedstawiciela Zamawiajacego wlasciwego ze wzgledu na miejscowo$¢ wbudowania;

Cena wykonania 1 Mg (tony) wbudowanego i zageszczonego kruszywa tamanego kamiennego
obejmuje roboty podstawowe, tymczasowe i towarzyszace, tj:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wlasciwe oznakowanie 1 zabezpieczenie miejsca robot,
— przygotowanie podloza: mechaniczne profilowanie/ wyrownanie nawierzchni do wymaganego
profilu i spadkow poprzecznych wraz z zageszczeniem,
— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,
— mechaniczne roz$cielenie destruktu wraz z zaggszczeniem uprzednio wyprofilowanej warstwy,
— sprawdzenie i ewentualne skorygowanie profilu warstwy wraz z obustronnym wyprofilowaniem
poboczy,
—  przeprowadzenie niezbednych pomiaréw badan zgodnie z niniejszg ST,
— utrzymanie Kkoryta, podtoza i warstwy destruktu w czasie realizacji umowy,
— nalezyte uporzadkowanie terenu robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdlne odbioru robét
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Odbioér polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot dokonuje komisja
Zamawiajacego.

Odbidr odbywa si¢ na podstawie:
— wynikéw kontroli jakos$ci, tj: protokoléw pomiaréw kontrolnych przeprowadzonych przez
Wykonawce zgodnie z niniejsza ST,
— oceny wizualnej robot,
— pomiaréw kontrolnych zgodnie z niniejszg ST dokonanych w trakcie czynno$ci odbiorowych,
—  kontroli zgodno$ci wykonanych robdt zgodnie z zamowieniem oraz poleceniami Inspektora
nadzoru,

8.2. Dokumenty do odbioru

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana

przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynno$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w

STWIOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

a) PN-S-02205 : Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

b) BN-68/8931-04 : Drogi samochodowe. Pomiary réwnos$ci nawierzchni planografem i tata.
€c) PN-B-11112:1996 : Kruszywa mineralne. Kruszywa tfamane do nawierzchni drogowych.
d) PN-B-32250: Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

e) PN-B-96023: Drogi samochodowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego.
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f) PN-S-06102: Podbudowa z kruszyw stabilizowanych mechanicznie, w dostosowaniu do
wystepujacego obcigzenia.

g) OST D-02.00.00.: Roboty ziemne. GDDKIiA W-wa

h) OST D-04.01.01: Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza. GDDKiA W-wa

1) OST D-04.04.04: Podbudowa z thucznia kamiennego. GDDKiA W-wa

j) OST D-04.08.00: Wyréwnanie podbudowy. GDDKiA W-wa

k) OST D-05.02.01a: Remonty czastkowe nawierzchni thuczniowej. GDDKiA W-wa

I) OST D-06.03.01: Scinanie i uzupetnianie poboczy. GDDKiA W-wa

m) Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

n) Tymczasowe ogolne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez
zleceniodawcow 1 wykonawcow krajowych. GDDKiA W-wa.
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